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测试性辅助设计及分析评

价软件平台—TDCAS

  TDCAS是具
有自主知识产权的
测试性辅助设计
及分析评价软件平
台，可用于各种工
程、系统、设备和
组件产品的测试性
辅助设计、分析和
评价。该软件由建模平台、测试性分析
工具和数据库三部分组成。具有可测性
建模、测试定义、故障征兆矩阵生成、

故障检测率分析、故障隔离率分析、诊
断策略树自动生成、测试性报告自动生
成等功能。该软件通过图形化、层次化
的测试性建模以及仿真分析，为用户提
供测试性指标计算结果和测试性优化
建议。 
  该软件支持可视化、层次化的测试
性建模，支持测试性指标分析与评价，

符合IEEE1232标准的诊断接口；具有软
件著作权； 型号装备测试性建模、评价
优化能力达到国内领先水平。

  TDCAS已应用于航空设备产品的
测试性辅助设计与分析，同时可用于航
天、船舶等军工领域模拟、数字、射频
各类LRU、子系统级、系统及混合产品
的论证、设计、研制等各阶段的测试性
辅助设计与分析，可扩展应用于民航、

汽车等民用领域各类型产品的测试性辅
助设计与分析。 
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　 多自由度转台与
　　　水泵试验设备

　　我所是国内转台的主要供货商, 产
品种类覆盖有单轴、两轴、三轴、五轴
等多个自由度转台,可实现位置、速率、

跟踪等多种运动方式。主要有：FS系列
飞行仿真转台；TS系列测试转台；TC
系列天线罩/天线罩电性能测试转台。

　　FS系列飞行仿真转台具有高精度、

高动态、超低速、宽调速等特征,广泛用
于飞机、导弹、卫星、舰船等运动体的
仿真试验。

　　T S系列测试
转台包括静态精度
要求较高的速率位
置转台和用于负载
动态测试的角振动
台等。从 7 0年代
起，为航空、航
天、兵器、船舶、

部队等科研院所和
企事业单位提供了
相当数量的多自由
度转台。

　　此外，我所还提供先进的水泵试验
设备应用于汽车工业领域。

　　我所有优秀的设计、开发技术力
量，先进的加工设备和调试手段，竭诚
为用户提供先进的产品和优质的服务。

欢迎来电来函索取技术资料，进行业务
洽谈。
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